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9.	
 	
 研究実績の概要	
 

下欄には、当該年度に実施した研究の成果について、その具体的内容、意義、重要性等を、交付申請書に記載した	
 

「研究の目的」、「研究実施計画」に照らし、600 字～800 字で、できるだけ分かりやすく記述すること。また、国立	
 

情報学研究所でﾃﾞｰﾀﾍﾞｰｽ化するため、図、ｸﾞﾗﾌ等は記載しないこと。	
 

本研究の目的は，安定化フィードバック制御則を設計することが難しい制御対象に対す

る制御手法として申請者らが提案している「最小射影法」「局所同次性を保証する制御

則設計法」を拡張し，新たな非線形制御理論基盤を構築することである．	
 

最小射影法は，制御系が定義された空間とは異なる空間上で制御問題を再解釈すること

により問題を簡単化する手法である．昨年度までに，有限個の異空間を利用する多層最

小射影法を提案した．本年度はこの結果をさらに発展させ，無限個の異空間を利用する

ことのできる無限層最小射影法を提案するとともに，「最小射影」による特異点消去現

象について詳しく解析を行い，特異点消去・特異点配置と最小射影法を組み合わせた新

たな制御Lyapunov関数設計法を開発した．さらに，最小射影法は情報理論的探索と相性

が良いことを発見し，リアルタイムA*と最小射影法の融合による，探索制御法を提案す

ることができた．	
 

局所同次性を保証する制御則はこれまで実験による有効性が確認できていなかった．本

年度はロボットアームを用いた実験により，局所同次性によって理論的に規定される収

束速度の違いを実験結果から確認することに成功した．また，同次近似を持たないよう

な制御システムに対して，同次システムを近似とは異なるリファレンスシステムとして

とらえ直すことによって，収束速度を保証する制御則を開発することができた．従来局

所同次制御と適応制御の融合はこれまでに行われてこなかったが，本年度は特定の条件

下における局所同次適応制御を提案した．	
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