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区分 （2）おおむね順調に進展している。
理由
高速駆動光源・デジタルマイクロミラーアレイを組み合わせた多機能なプロジェクタ・カメラシステムが設計できたため、順調に進展している。
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本研究の目的は，アクティブ光計測技術と情報通信分野で発達した高度な信号処理技術を融合した，新たな光計測技術を確立することである．本年度は、サブ
テーマの一つである、新しい計測システムの設計に取り組んだ。これまでのアクティブ光計測は，映像投影用のプロジェクタがそのまま光源として利用されてき
た．本研究では，様々な変調方式を時間・空間・波長など複数の次元において実現することを目指しており，高速・高解像度に駆動できるデバイスが必要であ
る．そのため，理論の実証のためのプロトタイプとして，高速駆動光源・デジタルマイクロミラーアレイを組み合わせた多機能なプロジェクタ・カメラシステム
を設計した． 
本年度では、Ｔｉｍｅ－ｏｆ－ＦｌｉｇｈｔカメラとＤｉｇｉｔａｌ　Ｍｉｒｒｏｒ　Ｄｅｖｉｃｅｓ　を用いた新しいプロジェクタカメラシステムを構築し
た。これにより、時間・空間双方の次元において、光を符号化できるようになった。また、従来計測に時間がかかっていた広範囲かつ高精度な計測を、リアルタ
イムに計測できるアルゴリズムを考案し、構築したデバイスを用いて、実証実験を行った。実際に、広範囲かつ高精度な計測を召集の計測で行うことが実証され
た。本成果は、ＩＥＥＥ　Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ　Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ　ｏｎ　Ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌ　Ｐｈｏｔｏｇｒａｐｈｙ　に口頭発表と
して採録されるなど、国際的にも高く評価された。
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９．次年度使用が生じた理由と使用計画

１０．研究発表（令和元年度の研究成果）

〔雑誌論文〕　計0件

〔学会発表〕　計1件（うち招待講演　0件／うち国際学会　1件）

2019年

〔図書〕　計0件

１１．研究成果による産業財産権の出願・取得状況

〔出願〕　計1件

 国内・外国の別
2019年 国内

〔取得〕　計0件

特許、特願2019-081347

奈良先端科学技
術大学院大学

三次元計測方法および三次元計測装置

 出願年

櫛田貴弘, 田中賢一
郎、青砥隆仁、舩冨
卓哉、向川康博

IEEE International Conference on Computational Photography（国際学会）

 ４．発表年

 産業財産権の名称  発明者  権利者

 産業財産権の種類、番号

当初発注を予定していた多波長プロジェクタを製作するための部品選定において、システムの再設計が必要であることが判明したため、発注を次年度へ延期し
た。次年度では、再設計したデータに基づき、物品を発注予定である。

Spatio-temporal Phase Disambiguation in Depth Sensing

 ３．学会等名

 １．発表者名
T. Kushida, K. Tanaka, T. Aoto, T. Funatomi, Y. Mukaigawa

 ２．発表標題

開発した計測システムを用いて，実応用に向けた実証実験やアプリケーション開発を行う．まず，これまでのアクティブ光計測技術では計測困難であった，光源
強度の制約に由来する問題である屋外での3次元形状復元や動物体の計測を行い本研究の有効性を実証する．また，従来のアクティブ光計測ではノイズに埋もれ
てしまい計測困難であった，古文書や文化財内部の計測への応用可能性を検証する．

８．今後の研究の推進方策
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１２．科研費を使用して開催した国際研究集会

計0件

１３．本研究に関連して実施した国際共同研究の実施状況

－

１４．備考

－
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